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Abstract of DE1 9532299 

The tool has a housing (2) for a drive motor. At least one handgrip (1) is fastened to the housing so that 
it can pivot about an axis (M), and can be locked in a definite angular position using locking equipment 
which engages automatically. The handgrip is mounted on a spigot bearing (9,10). The curved surface 
of the bearing spigot (9) has recesses (15), in which a locking slide (20) engages. The slide is guided 
through a radial opening (19) in the bearing sleeve (10). The curved surface of the spigot may also 
have at least one annular groove (1 1 ,1 3) in which a radial collar (1 2,14) on the sleeve engages. 
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) Handgefuhrtes Arbeitsgerat mrt veratellbarem Handgriff 
> Handgefuhrtes Arbeitsgerat mit einom einen Antriebs- 
mator aufnehmenden GehSuse (2) und mindestens ei- 
nem damn befestigten Handgriff (1), dor urn eine Dreh- 
achse (MJ schwenkbar gelagert und mittela entriegel barer 
Rastmittel selbstandig in definierten Drehwinkellagen ar- 
retierbar ist, wobei das Lager fur den Handgriff (1) aus ei- 
nem Lagerzapfan (9, 40) und einer Lagerhulse (10) gebil- 
det ist, dadurch gekennzeichnet daB an der Mantefflache 
des Lagerzapfens (9, 40) Ausnehmungen (15) vorgesehen 
slnd, fn dfe eln ala Stange ausgebildeter Sperrschfeber 
(20) eingrefft dar durch efne radfale Offhung (19) der La- 
gerhulse (10) geffJhrt fat und zum Entriegein dar Sperr- 
schlebar (20) mfttala einer In dem Handgriff (1) gelagarten 
Drucktaate (26) Ober einen Hebel (29) gegen die Kraft ef- 
ner Druckfeder (27} auahebbar (at und die Druckfeder (27) 
an der der Innensefte des Handgrrffs (l)zugewandten Fla- 
che der Drucktaste (26) abgestutzt ist 
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Bescfareibung 

Die Erfindung bctrifft ein handgefilhrtes Arbeitsger&t mit 
vcrstcllbarem Handgriff der im Oberbegriff des Anspruchs 1 
angegebenen Gattung. 

In der DE 40 21 277 Al ist ein handgefOhrtes Arbeitsge- 
rfit mit cincm Antricbsmotor bcschriebcn. Das Arbeitsgerat 
weist einen vorderen und einen hinteren Handgriff auf, wo- 
bei der hintere Handgriff mit einem Gashebel ausgertistet 
und gegeniiber dem vorderen Handgriff urn eine Horizontal- 
achse des Arbeitsgerates verschwenkbar ist Der hintere 
Handgriff ist in einem am Gehause angeordneten lragerteil 
gelagert und an dem hinteren Handgriff sind entriegelbare 
Rastmittel angeordnet, die selbsttatig in bestimmten Ar- 
beitspositionen arretieren. Diese Rastmittel sind durch be- 
wegliche \fcrsprtinge am Handgriff und \totierungen am 
Gehause gebildet und befinden sich somit an einer S telle, 
die vor Verschmutzung nicht geschfitzt ist. 

Der vorlicgenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrundc, 
ein handgefQhrtes Arbeitsgerat mit verstellbarem Handgriff 
der im Oberbegriff des Anspruchs 1 genannten Gattung detr- 
art wdterzubiMen, daB die Mere Kontur des Handgrips 
und des Geh&uses nicht beeintrSchtigt ist und die Arretier- 
vorrichtung einrach und sicher beuttigbar ist. 

Diese Aufgabe wild durch ein handgefiihrtes Arbeitsgerat 
mit den Merkmalen des Anspruchs 1 gelost 

Die wesentlichen Vbrteile der Erfindung sind darin zu se- 
hen, daB sowohl das Gehause, in dem der Antriebsmotor 
aufgenornmen ist, als auch der Handgriff eine Farmgebung 

erhalten, die v8llig unbeeinfluBt von der Aneu'ervcirichtung 30 Ende dem Hebel benachbart ist 


dere Formen der Dnicktaste zweckmMBig erscheinen, so 
sind diese ohne weiteres realisierbar. Durch die Anordnung 
der Feder zwischen der Drucktaste und einem Ringbund der 
als Sperrschieber dienenden Stange wirken auf die Druckfc- 
der zwei gegenlaufige Bewegungen, namlich diejenige der 
Drucktaste und diejenige des Sperrschiebers, so daB der Fe- 
derweg gleich dem Verschiebeweg des Sperrscbiebers plus 
dem Drucktastenweg ist Die Drucktaste weist zweckmaBi- 
gerweise einen in den Handgriff gerichteten \farspiung auf, 
der in Wechselwirkung mit dem Hebel zum Entriegeln der 
Stange steht. Durch diesen Vbrsprung ergibt sich ein defi- 
nierter Angriflspunkt an dem Hebel, wodurch die wirksame 
Hebeliange und das tJbersetzungsveihaltnis eindeutig fest- 
gelegt sind. 

Bei handgefuhrten Arbdtsgerateo ist der Hebel zum Be- 
tMgen eines elektrischen Schalters, Reglers oder eines Gas- 
gestanges Qblicherweise in dem Handgriff gelagert. Danrit 
eine Entriegelung der Sperrklinke und danrit ein Verdrehen 
des Handgriffs gegeniiber dem Gehause des Arbdtsgcralcs 
ausschliefilich im Leerlauf oder bei Stillstand des Antricbs- 
motors moglich ist, sind zweckmMfiigerweise Mittel vorge- 
sehen, die die Betatigung der Sperrklinke verrrindem, wenn 
sich der Gashebel nicht in seiner Rubestellung befindet Ein 
solches Mittel ist vorzugsweise ein Sperrglied, das bei beta- 
tigtem Hebel in die Bewegungsbahn des auf die Sperrklinke 
wirkenden Hebels ragt. In besonders bevarzugter Ausgestal- 
tung ist das Sperrglied eine zwischen FDhrungselementen 
im Handgriff gefUhrte langsverschiebliche Blattfeder, deren 
bdnteres Ende an dem Hebel befestigt und deren vorderes 


ist Da sich die Ausnehmungen, in die der Sperrschieber ein- 
greift, an der Mantelflache des Lagerzapfens befinden, ist 
genugend Piatz vorhanden, um fiir mehrere entsprecheDd 
definieite Grif&tellungen eine Ausnehmung vorzusehen. Da 
die bewegten Teile und insbesondere die Oflhungcn, in die 3S 
der Sperrschieber eingreift, innerhalb des Handgrifies ange- 
ordnet sind, ist der gesamte Mechanism us vor dem ISndrin- 
gen von Schmutz geschfltzt 

Der maximale Schwenkwinkel des Handgriffes betrSgt 
vorzugsweise etwa 180°, wobei der Handgriff in nrindestens 40 
drei, vorzugsweise jedoch flinf Stellungen arretierbar ist 
Bei etner solchen Ausgestaltung ist es zweckmaBig, die 
Stellung fur die normale Handhabung der Maschine in der 
Mittc des gesamten Schwenkwinkels vorzusehen und aus 


Ausfuhrungsbeispielc der Erfindung sind nachstehend an- 
band der Zeichnung nSher edautert In der Zeichnung zeigt: 
Fig. 1 einen Langsschnitt durch einen Handgriff mit dreh- 
barer Lagening an dem Gehause eines ArbeitsgerflJes, 

fig. 2 eine Ausfiihrungsvariante des Zapfenlagers zwi- 
schen Gehause und Handgriff. 

In Fig. 1 ist der hintere leil eines GehMuses 2 eines hand- 
geflihrten ArbeitsgerStes dargestellt, das einen Hohlraum 3 
aufweist, in dem ein in der Zeichnung nicht dargestellter 
Antriebsmotor aufgenommen wird. Das Gehause 2 besitzt 
eine hintere Begrenzungswand 6, an die sich unler Aufrech- 
terhaltung eines geringen Spaltes 4 ein Handgriff 1 an- 
schlieBt, der um eine Drehachse M schwenkbar an dem Ge- 
h&use 2 gelagert ist Als Antriebsmotor fur das Arbeitsgcrfit 


dieser Mlttelstellung heraus einen Schwenkwinkel von 90° 45 kann ein Verbienriungsmator oder ein Elektromotar ctienen 
zu jeder Seite zu ermoglichen, 

Der Sperrschieber ist als Stange ausgefiihrt, die mittels ei- 
nes Hebels gegen die Kraft einer Druckfeder verschiebbar 
ist Durch einen Hebel zur Betatigung des Spezrschiebers ist 
es bei entsprechender Bemessung der Hebelarmlangen mdg- 
lich, ein entsprechendes "Obersetzungsverhaltnis zu schaf- 
fen, so dafi die von der Bedienungsperson aufzubringende 
Kraft zur Entriegelung des Sperrscbiebers relativ gering ist, 

selbst wenn eine relativ starke Druckfeder zur setosttatigen _ _ ^ ^ 

Rfickstellung des Sperrschiebers vorgesehen ist Die Langs- 55 zapfen 9 weist eine zentrale OffhJmg 8 au£ s^daB ein IraSi- 


Im dargestellten Bei spiel ist ein Anschlufikabel 7 fiir < 
Elektromotor vorgesehen. 

An der Begrenzungswand 6 ist ein Lagerzapfen 9 ange- 
fbrmt, auf dem sich konzentrisch eine in dem Handgriff 1 
ausgebildete Tagerh u lge 10 befindet Um den Handgriff 1 in 
axialer Richtung der Drehachse M auf dem Lagerzapfen 9 
zu sichera, sind an der Mantelflache des Lagerzapfens 9 
zwei Ringnuten 11 und 13 angeordnet, in die jeweUs ein ra- 
dialer Bund 12 und 14 der Lagerhulse 10 ragt Der Lager- 


achse der als Sperrschieber dienenden Stange kann radial 
ausgcrichtet sein, sic kann jedoch auch, um der jeweiligen 
Form des Handgriffs Rechnung zu tragen, einen Winkel zur 
Radialebene des Zapfenlagers einschlieBea Es wird dabei 
als zweckmMBig angescben, daB der betreffende Winkel < 
20°ist 

Zur Betatigung des Sperrschiebers im Sinne einer Entrie- 
gelung ist in dem Handgriff vorzugsweise eine Drucktaste 
gelagert, an deren der Innenseite des Handgriffs zugewand- 
ten Flfiche die Druckfeder abgestfltzt ist Eine solche Druck- 
taste kann an ihrer Oberflache so gestaltet sein, dafi die Kon- 
tur des HandgriSs im Bereich der Drucktaste fortgesetzt 
wird Sollten aus irgendwelchen technischen GrOnden an- 


raum 37 des Handgriffs 1 mit dem Hohlraum 3 des Censu- 
ses 2 verbunden ist 

Der Handgriff 1 ist mit einem in eine Durchgriffsoffhung 
5 ragenden Hebel 16 versehen, der je nach Art des Antriebs- 
s> motors als Gashebel oder Betftigungshebel fQr einen elek- 
trischen Drehzahlregler ausgebildet ist Der Hebel 16 ist an 
einem Zapfen 17 um diesen schwenkbar gelagert, wobei zur 
Ruckstellung des Hebels 16 in seine Ausgangslage eine 
Druckfeder 18, die sich an der AuBenwand des HandgriflBs 1 
65 einerseits und einer Flache des Hebels 16 aalererseits ab- 
stUtzt, vorgesehen ist Der Hebel 16 ist mittels eines 
Bowdenzugs 31 mit einem in der 7pjrh™ in g nicht darge- 
stellten Drehzahlregler gekoppelt, wobei ein Ende 32 des 


DE 195 32 299 C 2 


Bowdenzugseils an dm Hebel 16 angelenkt ist Der 
Bowdcnzug 31 sowie ein innerfaalb des Arbeitsgerfites ver- 
laufender Abschnitt 7 des AnschluBkabels 7 rind durch die 
zentrale Ofihung 8 vom Innenraum 37 in des Hohlraum 3 
des Cehauses 2 gefiihrt 

Im oberen Tbil des Handgriffs 1 ist in dem an den Spall 4 
grcnzcnden Bereich eine Drucktaste 25 gelagert, deren Koo- 
tur derjenigen des Handgriffs 1 und des Gehauses 2 ange- 
paBtist Die Drucktaste 25 ist aus der in Fig, 1 dargestellten 
oberen Eodkge in Richtung des Pfeiles P in den Innenraum 
37 des Handgriffs 1 hinein verschiebbar. Zwiscben der 
Drucktaste 25 und dem Lagerzapfen 9 erstreckt sich ein ais 
Stange ausgebildeter Sperrschieber 20, dessen unteres Ende 
21 durch eine radiale Offnimg 19 der Lagerhiilse 10 in einer 
Ausnehmung 15 an der Mantelflache des Lagerzapfens 9 
greift Nabe dem oberen Ende 23 des Sperrschiebers 20 ist 
ein Bund 22 vorgesehen, der als Abstfitzflacbe einer zwi- 
scben der Drucktaste 25 und dern Sperrschieber 20 angeord- 
neten Druckfeder 27 dient Zur Lagesicherung der Druckfo- 
der 27, bezogen auf die Drucktaste 25, ist in letztercr eine 
Ausnehmung 24 vorgesehen. An der Seite des Bundes 22, 
die der Druckfeder 27 abgewandt ist, greift ein Hebelarm 28 
eines doppelseitigen Hebels 29 an, der urn eine Achse A 
schwenkbar ist An dem anderen Hebelarm 30 liegt ein \or- 
sprung 26 an, der Bestandteil der Drucktaste 25 ist 

Zwiscben dem Hebel 16 und der AuBenwand des Hand- 
griffs 1 erstreckt sich eine im wesentlichen parallel zur Au- 
Benwand vcrlaufende Blattfeder 34, die nrit einem Ende an 
einer Halterung 35 des Hebels 16 eingehflngt ist. Das andere 


10 


rung 35 bei Vferschwenken des Hebels 16 voUstandig in eine 
Lfingsverschiebung der Blattfeder 34 umgesetzt wird, sind 
die FOhrungselemente 33 vorgesehen, die dafur sorgen, daB 
die Blattfeder 34 nicht seitlich auswcicht Durch die Ver- 
schiebung der Blattfeder 34 in Ricbtung des Pfeiles S be- 
wegt sich das vordere Ende 36 der Blattfeder 34 unter die 
SuBere Xante 30* des Hebelarmes 30, so daB das vordere 
Ende 36 der Blattfeder 34 in die Bewegungsbahn des Hebel- 
armes 30 ragt. Darrrit ist eine Betfltigung der Drucktaste 25 
und eine Entriegelung des Sperrschiebers 20 ausgeschlos- 
sen, bis der Hebel 16 losgelassen wird und wieder seine 
Grundstellung einnimmt 

Die Fig. 2 zeigt eine AusfQhrungsvarianle der Lagerung 
des Handgriffs 1 an dem Gehause 2. Dabei ist an dem Ge- 
ts hSuse 2 ein Vorsprung 39 angeformt, der im wesentiichen 
zyUndrisch ist und an seiner Mantelflache eine Ringnut 43 
besitzt Auf diesem Vbrsprung 39 ist ein Zwischenstuck an- 
geordnet, das als Lagerzapfen 40 fur die Lagerhiilse client 
Dieses Zwischenstuck besitzt einen radial nach innen gc- 
20 richteten Bund 44, der in die Ringnut 43 greift und damitdie 
axiale Sicherung des Zwischenstflckes auf dem Vfarsprung 
39 in Lingsrichtung der Drehachse M gewahrfeistet Das 
Zwischenstuck ist rrrit Ringnuten 45 und 41 versehen, in die 
radiale Bunde 42 und 46 der Lagerhdlse 10 eingreifeiL 
25 Im Gegensatz zu dem in Fig. 1 beschriebenen AusfUh- 
rungsbeispiel befinden sich bei der Anordnung gemMfi Fig. 2 
die miteinander in Eingriff stehenden Ringnuten 41 bzw. 45 
und radialen Bunde 42 bzw. 46 auf unterschiedlichen Ra- 
dien, bezogen auf die Drehachse M, Die Ausgestaltung der 


Ends 36 der Blattfeder 34 befindet sich in geringem Abstand 30 radialen Offhung 19 in der Lagerhiilse 10 sowie die Ausneh- 


zur auBersten Kante 30* des Hebelarms 30, so daB bei der in 
Fig. 1 gezeigten Darstellung das Ende 36 nicht in den 
Schwenkbereich des doppelarmigen Hebels 29 greift. Die 
Blattfeder 34 ist an mehreren Stellen ihrex LSngseistreckung 
zwischen Fuhrungselementen 33 derart gelagert, daB die 35 
Blattfeder 34 in ihrer Langsrichtung gemMB Pfeil S ver- 
schiebbar ist 

Bei der in Fig. 1 gezeigten Darstellung befindet sich der 
Handgriff 1 in der AnederungssteHung, so dafi der Hand- 
griff 1 gegerrttber dem Gehause 2 drehfest gehalten isL Soli 40 
der Handgriff 1 in eine andere vorbestimmte Drehlage zu 
dem Gehause 2 gebracht und somit urn die Drehachse M ge- 
drcht werden, so ist es erforderlich, den Sperrschieber 20 
aus dem Lagerzapfen 9 zu Idsen, indem der Sperrschieber 
20 in seiner Langsrichtung nach oben verschoben wird. 45 
Hierzu wird von der Bedienungsperson die Drucktaste 25 in 
Richtung des Pfeiles P bewegt, wodurch der Vbrsprung 26 
dec Hebelarm 30 urn die Achse A verschwenkt Entspnv 
chend bewegt sich der Hebelarm 28, der an dem Bund 22 
anliegt nach oben und verschiebt auf diese Weise den Sperr- 50 
schieber 20 gegen die Kraft der Druckfeder 27, wodurch 
diese entsprcchend gesparmt wird Dabei ist der Federweg 
gleich dem Vferschiebeweg der Drucktaste 25 in Richtung 
des Pfeiles P plus dem \ferschiebeweg des Sperrschiebers 20 
in urngekehrter Richtung. Bei Erreicben der gewunschten 55 
DrehwinkcUage des Handgriffs 1, bezogen auf das Gehause 
2, erreicht das untere Ende 21 des Sperrschiebers 20 eine 
weitere Ausnehmung 15 an der Mantelflache des Lagerzap- 
fens 9 und rastet selbsttSrig in diese ein. Auf diese Weise ist 
der Handgriff 1 in einer anderen vorbestimznten Steliung, 60 
bezogen auf das Gehause 2, festgelegt 

Die Anderung der Drehwinkellage des Handgriffs 1 
durch Schwenken urn die Drehachse M kann nicht bei lau- 
f en dem ArbcitsgerSt ausgefUhrt werden. Hierzu ist als Si- 
cherungseinrichtung die Blattfeder 34 vorgesehen, die bei « 
Betfitigung des Hebels 16, das heiBt beim Gasgeben oder 
Ansteuerung des elektrischen Reglers in Richtung des Pfei- 
les S verschoben wird. Damit die LageSnderung der Halte- 


mung 15 an der Mantelflache des Lagerzapfens 40 bzw. in 
diesem Fall des ZwischenstQckes sind ebenso wie der Sperr- 
schieber 20 gemMB dem in Fig. 1 gezeigten Ausftlhrungsbei- 
spiel gestaltet, so daB auf die diesbezflgliche Beschreibung 
zu Fig. 1 verwiesen wird. 

Aus Fig. 2 wird weiterhin deutlich, daB der Sperrschieber 
20 unter einem Winkel a zu einer Radialebene des Zapfen- 
lagers veriSuft Im Ausflihrungsbeispiel der Fig. 2 betragt 
der Winkel a 15°. Entkng der Mantelflache des Zwischen- 
stQckes sind ebenso wie bei dem Lagerzapfen 9 der Fig. 1 
mehrere in Umfangsrichtung gleichmMfiig verteilte Ausneh- 
mungen 15 vorgesehen, beispielsweise in einem Winkel von 
45° oder 90°, je nachdem, wclche Drehwinkellagen fur den 
Handgriff 1 an dem Arbeitsgertt vorgesehen sind. 

Patentanspruche 

1. HandgefQhrtes Arbeitsgerflt nrit einem einen An- 
triebsmotor aumehmenden Gehause (2) und rxrinde- 
stens einem daran befestigten Handgriff (1), der um 
eine Drehachse (M) schwenkbar gelagert und mittels 
entricgelbarer Rastmittel sclbstfindig in definierten 
Drehwinkellagen anetierbar ist, wobei das Lager fur 
den Handgriff (1) aus einem Lagerzapfen (9, 40) und 
einer Lagerhiilse (10) gebildet ist, dadurch gekenn- 
zeidmet, daB an der Mantelflache des Lagerzapfens (9, 
40) Ausnehmungen (15) vorgesehen sind, in die ein als 
Stange ansgebildeter Sperrschieber (20) eingreift, der 
durch eine radiale Offhung (19) der Lagerhiilse (10) 
gefQhrt ist, und zum Entriegeln der Sperrschieber (20) 
mittels einer in dem Handgriff (1) gelagerten Druckta- 
ste (25) Ober einen Hebel (29) gegen die Kraft einer 
Druckfeder (27) aushebbar ist, und die Druckfeder (27) 
an der der Innenseite des Handgriffs (1) zugewandten 
Flache der Drucktaste (25) abgestfltzt ist 
2. Arbeitsgertit nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeicbnet, daB der mmdmale Schwenkwinkel des Hand- 
griffs (1) ctwa 180° betragt und der Handgriff (1) in 
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mindestens diei, vorzugswedse fUnf Stellungen arre tier- 
bar ist 

3. Arbeitsgerat nach Anspruch 1 odcr 2, dadurch gc- 
kennzeichnet, daB die Langsachse des Spcrrschiebers 
(20) zur Radialebene des aus Lagerzapfen (9, 40) und 5 
Lagarhulse (10) gebildeten Zapfenlagers einen Winkel 
(a) einschliefit. 

4. Arbeitsgerat nach eincm dcr Ansprflche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichriet, daB die Drucktasfce (25) einen 
Vareprung (26) aufweist, der in Wechselwiikung mil 10 
dem Hebel (29) zum Entriegein des Spcrrschiebers 
(20)steht. 

5. Arbeitsgeral nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zedchnet, daB der Hebel (29) als doppelarmiger Hebel 
ausgefOhrt ist, wobei ein kurzerer Hebelarm (28) mit 15 
-einem Bund (22) an dem Sperrschieber (20) zusanv 
menwirkt und an einem langeren Hebelarm (50) der 
Vbreprung (26) iiegt 

6. Arbeitsgcrat nach einem der AnsprOche 1 bis 5, da- 
durch gekemueichnet, daB in dem Handgriff (1) ein 20 
Hebel (16) gelagert ist und Mittel vorgesehen sind, 
durch die eine Entriegelung des Sperrschiebers (20) 
ausschlieBlich im Leeriauf odcr bei StiUstand des An- 
triebsmotors mdglich ist, wobei als Mittel ein Spcrr- 
glied vorgesehen ist, das bed betatigtem Hebel (16) in 25 
die Bewegungsbahn des auf den Sperrschieber (20) 
wirkenden Hebels (29) ragt 

7. Arbeitsgcrat nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Spenglied eine zwischen Fuhmngs- 
elementen (33) im Handgriff (1) gefuhrte lMngsver- 30 
schieblichc Blattfeder (34) ist, deren hinteres Ende an 
dem Hebel (16) befestigt und dercn vorderes Endc dcrn 
Hebel (29) benachbart ist 
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